
 

Завдання: Програмування 3D робота з 

вакуумним захопленням 
 

Імена учасників :  ________________________________________________________________ 

 

__________________________________________________________________ 

 

Назва навчального закладу  ____________________________________________________ 
 

 

Кількість балів (max./ із загальної кількості) 120 
  

Час виконання 60 хвилин 
  

 
 
Посилання на завантаження програмного забезпечення ROBO Pro Fischertechnik 
 
https://www.fischertechnik.de/-/media/fischertechnik/fite/service/downloads/robotics/robo-
pro/documents/update-robopro.ashx 
 
 
ЗАВДАННЯ  
  
Створити програму руху маніпулятора одночасно по координатах "Х", "Y" і "Z" за 
допомогою підпрограми руху мотору до кінцевих датчиків координат із зупинкою 
моторів при спрацюванні датчиків.  

За допомогою підпрограм реалізувати наступний алгоритм: 
1. Взяти об’єкт у точці А з координатами (х’=270;у’=0); 
2. Повернутись у початкове положення;  
3. Перемістити об’єкт в  точку Б з координатами (х’=180;у’=0); 
4. Повернутись у початкове положення;   

Висота об’єкта дорівнює 45 мм. 
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ОЦІНЮВАННЯ РЕЗУЛЬТАТІВ РОБОТИ 
 
 

1. Час виконання завдання 

За перші 10 хвилин 60 балів 

20 хвилин 50 балів 

30 хвилин 40 балів 

40 хвилин 30 балів 

50 хвилин 20 балів 

60 хвилин 10 балів 

 

2. Оригінальність програми 

Використання підпрограм 5 балів 

Використання блоків 3 рівня 10 балів 

Інша логіка роботи (нестандартна 

побудова програми) 

15 балів 

 

3. Охайність програми 

Ідеально 20 балів 

Середньо 10 балів 

Погано 5 балів 

 

 

 

 

4. Зняття балів 



Розбіжність програми  й завдання Повне  -30 

Часткове  -10 

Помилка в напрямі руху двигуна -5 балів 

Помилка в перемикачах\лічильниках і ін. -5 балів 

Помилка в адресах -5 балів 

 

5. Додаткові бали 

На розгляд суддів Від 1 до 10 балів 



 


